
Cinematica vettorialeR

1 No Lavelocità è un vettoresempretangente alla
traiettoria e l'accelerazione è rivolta verso l'interno
concavità dellatraiettoriastessa

2 Sì nel caso per esempio di una traiettoriacircolare
percorsa con velocità in modulo costante ma non è
vero in generale

3 a Essendo v ustante allora am O
b in un secondo vienecompiuto 112giro percui i
vettorivelocità sono di egualelunghezza ma
orientazioneopposta quindi 1Del 16m15 e làmt16misa

4 Falso è necessaria se ato alto atto ma

non sufficiente puòessere ateo ma Into comenel
caso di moto circolareuniforme

5 Se In è è impossibile perché in questo caso
la traiettoria ènecessariamente curvilinea

6 Per t t c'è massima pendenza per cui massima
velocità Quindi nel grafico t la pendenza
è zero ovvero è nulla l'accelerazione tangenziale
Se il moto non è rettilineo l'accelerazione totale
è un vettore non nullo nomale alla traiettoria
e dunque te è sono perpendicolari

7 E vero soloper traiettorieverticali Se la traiettoria
è obliqua l'accelerazione totale hamodulo 9.8misa
ma quellascalare da ott è minore per causa del
componente tangenziale non nullo

8 E ve Gt e a 6 unità SI Quindiper te 2s
è v 12m15 e siccome a O v diminuisce
a l'angolo fra i e è è ottuso maggiore di tizi
b an VIR LEI 8g e affatto lomise


