
Moto di rotolamento puro

Una ruota si muove lungo un piano orizzontale
il suomoto è la composizione di una traslazione tutti
i punti dellaruota hanno la stessavelocità vettoriale
in direzione parallela al pavimento e di una rotazione
attorno al centrodella ruota con una datavelocitàangolare
come raffigurato
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Si definisce il moto di rotolamento puro quando
vale la relazione scalare vo W R
a Dimostrareche se il rotolamento è puro allora il
punto che è a contatto con il pavimento è
istantaneamente fermo

b ottenere equazionedella traiettoria di un qualunque
puntoPdel cerchio che si trova a una distanza r dal
suo centro

e si studi la velocità delpunto P i
d si studi il moto di P riferito al punto di contatto
fra la ruota e il pavimento i

e si studi l'accelerazione delpuntoP i
f si determini il raggio dicurvatura della traiettoria
quando il punto P è sul bordodella ruota r R
il punto f è un popiùdifficileed è lasciato
facoltativo

g asa succede se il puntoP è esteso al bordo della
ruota r R


