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calcolo del momento di inerzia della ruota
riferito all'assegeometrico
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Condizione di sufficiente attrito statico

Fa Fama MN µMagno

b Mmine I ItemGo 0.28

Legge oraria per la velocità di 0 ve at con a 252m15

c dopo t 2s V 504m15 il puntodicontatto è semprefermo

d Il lavoro svolto dalla forza di attrito statica è nullo
perché essa agisce su un punto costantemente inquiete
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Equazione delmoto nel riferimento
delnastro accelerato
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Condizione di rotolamento puro assicurata per FÀ FaMax µMagari
dove FÀ Mta grinotATJ.MEm LMMtotgus9

f atsgfm.MYmaso rng 5.69mls2

Nel riferimentoinerziale è È It
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C'è equilibrio traslazionale nel riferimento inerziale quando a 0

e quindi
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b le forzesono conservative e l'energiapotenziale è tale che
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Come si vededirettamente dal graficoV10 la velocitàmassima si
ha per 0 0 quando l'energia totale è solocinetica e quindi

Invia MER LI UME FERI
3.75mls

d Perottenere il risultato è necessariosviluppare inseriediTaylorV10
attorno alla coordinata di equilibrio 0 0 per piccoli angoli

via migra uso Ibride Ingrottkrio iguanaasda7 0

si ottiene quindi un'energia potenziale armonica

Ulo MR'O Kath
con pulsazione e periodo associati

a EI 16.35 T 0.39s



e Nel caso di moto della guida accelerato si deve
aggiungere la forza non inerziale alla quale si può
associare l'energia potenziale apparente

VA ma R 1 Usa

in questo modo si ottiene la forza non inerziale tangenziale
FA La II ma Rsono

L'energiapotenzialetotaleèquindi
U lo U o Va mgRG ana IKEA MAR 1 no

dove come richiesto dal testo a g Ktm per cui

v'lol KRI MO TIKRITe KRYI 9 Ekko LIII
in cui si è dovuto usare l'espansione di uso fino a 0 per
l'annullamento deltermine 02

Quindi l'energiapotenziale ha un minimo attorno a 0 0 e dunque
rappresenta un'oscillazioneanchese non armonica

f A partiredall'energia totale in do
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Lomax e mRoma R'o pe



3 Il volumeiniziale è VienRI
2molix8.31Eek 296k

2 5 105N ma
19.71103ns

a il volume finale è UsePjVi IIe 19.7 io m 46.9ohm

b Il lavoro di espansione è Wirren Pettiv 1.05ÌN 27.2 15 3

2.85 KJ

Il gas subisceun'espansione irreversibile lungo un isoterma si
calcola DSgas MRHYE 144J K14
Il caloresottrattoall'ambiente è Q Winer per cui tiSame Wim

Samb 9.6351K e OSu OSgastbsamb 4 TT k

d Il lavoro reversibile è Wren Q Pdr NATIVE vi 4.27KJ

4 Se il contenitore è adiabatico la temperatura finale
dell'acqua si ottiene dall'espressioneper l'energia termica
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tgpfgf ggp

289 tk 16.6 C

In questo caso l'entropia dell'universo varia solo a causa del
cambiamento di stato dell'acqua che secondo un processo
reversibile che collegati a tf dal la variazione

a 4Su 45 acqua me ht 9 7851k

Nel caso del contenitore diatonico l'acqua non cambia il
suo stato termodinamico perché è alla stessa temperatura
dell'aria esterna Dunque l'universo cambia la sua

entropia a causa delcalore immessonell'atmosfera

b 4Su tiSaria fan Enja 9.89J k


