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Equazione del moto I cardinale
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b La divisione tra i due casi si ha proprio quando i
due istanti di tempo nei quali si annullano le
velocità o e ci sono gli stessi per cui la relazione
richiesta è

07
e in corrispondenza la pallina si ferma del tutto

c Conviene ridisegnare le leggi orarie nei due casi

E Z ovvero trzts

trits

tetraIIII yyygg.gg IIII mg
aaaaailverso diin tamentre traslazionein ts di purorotolamento

IIII mentrecontinua
a ruotare

tp indica il tempo di puro rotolamento ovvero quando
Wltp R V tp Wok mgtp Vo Mgtp

tp 25Yifei e in corrispondenza la

velocità di puro rotolamento è Vltp Vp 3 31

d No 0.6m s 234R 0.25m s trits
e tp 0.15 Up 0 21 m s

e Si usa il teorema lavoro energia Watire DEI Ekg Eki

Ek Imu Iow Eri Im v3 23wir E6.1 1045

Et Im v VI 65mV 154J

Wap E 5.1 10 4J
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a Calcolo del momento di inerzia 1347,38

Io In Im M E MI Itm 3kgm

b Seconda equazione cardinale 07 fa
III I 7 7 DIF i è il visore entrare

nel foglio asse Z

DI Ei Fdt JÀ

Io 1 Kgm I If è il momento angolare
cheha laporta subito dopo
l'impulso

C L'effetto di è quello di fissare le condizioni iniziali
del moto della porta ovvero la sua velocità angolare
iniziale attorno all'asse 7 paziente per 0

dalla I Iow̅ con It who LI Igp
wit 0 rad

s

L'equazione di moto è fissata dalla seconda equazione
cardinale che include l'azione del momento frenante È

T Cd Li Io off 101

4 2 È ossia l'equazione

di un oscillatore armonico semplice con pulsazione

A TE Item 1.1511



d la legge oraria si determina dalla soluzione generale
t Asen at β

con condizioni iniziali 0101 0 e 10 W It 0

0 0 10 Amp β 0

wit0 DA A 47 17,17 0.29 rad

0H
A Aronne

A

o.CHpstcs
e Proprio dal grafico si osservache l'angolo massimo
coincide con l'ampiezza A

max
A 0.29 rad

e la porta si richiude quando te la 2.73 s

f L'energia èespressa come somma di quella cinetica e

quella potenziale elasticadella molla di richiamo

Ek Iow Ep ICQ

per cui le grandezze si eguagliano nel tempo te
tale che II NASCITE CAsma Ste

essendo If 1 cos Rte son Rte

Rt E dedite Fa 0.21 rad
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a Dall'equazione di stato deigas ideali

V1 ARTI p con fr 1.5 atm 1.52 105Pa
TI 7 273 K 280K

Vi 1 8
4 5280 4.6 102m 45.91

la prima trasformazione è isoterma per cui

Pa PII 11 0.5 atm 5.1 104Pa

La seconda trasformazione è isocora per cui
T2 If F 56 K 217 C

b Nella trasformazione politopica è PV astante

pars più µ E
K la Mln
lg V1 V3 Egitto 2.46

c Differenziando la PVEcostante PAV I VIP
dall'equazione di stato PV MRT PAV VAP nRdT

sostituendo PAV NROLT C1 K

calcolo del calore scambiato sulla politropica

59 du SW nadt Pdv ndt a In
n Rdt E ne di

15 8,9 NOI ΔStinchiE 7.2.9

4537 0 Δ5,7h 45 7 72.9 51K
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T è D lungo l'isotropica 1

i
HY è aseneatite

T Ti e ne

e il calorespecifico è tale che 89 nedt

per cui c RIETI 15.1 Taek

f Calcolo del lavoro nel ciclo W Wiz Wsi i

Wiz nRts hr V2V1 7K

W PIU costante IV PV prova

pin II 34 III G MIE 3.8K

W 3.9 KJ

g In un ciclo Q W 3.9 KJ

4 Calori scambiati 012 Wiz 7.77J 0

923 na TaTa 3.9KJ40

931 no Tr 73 710.1K 70

Qin QiatQg 17.8 KJ 7 0.22

Efficienza diCarnot Ne 1 0.80 7


