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a Dàll'equazione di stato PoVo URTO essendo Po la somma delle pressioni
parziali dei due gas indicati con a e b

p fnRTolvo
Po po po trII 1 f 2 p 1 f nRTo V0

b Si puòscrivereperl'energia interna dellamiscela digas che

du du du tna di 1 f na dT MCFAT

dove c fa 1 f Ch 5 25 R 2 per cui la miscela può essere

vista come un gas ideale con calore specifico efficace CT Quindi si

può anche introdurre il rapporto

8 C CI 1 RICE È
Nella compressione adiabatica quasi statica allora vale la

p costante v'È costante 7

c La variazione totale di entropia è nulla ma i due gas separatamente
variano la propriaentropia bilanciandola tra di essi perché hanno
differenti colori specifici
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a Nel ciclo 0 40 Q W Qin Q Qon
e nel diagramma T S

T
A

a
QTOT Q

area Q W 727 5251 111114 Qui
2

Il rendimento è

dove Qin GILF TITTI 52517

y
T2T1
Titta

b Yo 1 TY TIÈ III 7 cioè yay in accordo con il
teorema diCarnot

c Il ciclo con massimo rendimento è quello di Carnot per cui

II se TI 2T

d ΔSa ΔSac IT 1999 3.751K
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a le tre molle sidividonoequamente ilcarico all'equilibrioche è pari a Mg

3k g lo Mg Xp lotta 0.4 32 112 0.43
m

b l'urto è completamente anelastico siconserva solo la quantità di moto

mio MTN O v LI vo JE FEO43 2.93

v 0 58 m s

C Il moto del sistema disco pallina è armonico semplice generato
dall'equazione del moto

Mam Mtn g 3k lo

che ha posizione di equilibrio a CIG lo est MILK 0.44m

e pulsazione w PIL 15.5radls

La soluzione generale è t a Asm at e condizioni

10 Xp ptArmp Xp 31 A sin Asind 12
i 10 wasp v A asp v w IIII IIII
type II 1 per.MIL e f II 0.22

A mjj.LI 0.038m

d AU e ΔE Erg Ek MAM v
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mtMI.mn pv 1mu 1mmImv 0.168
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7 che è anche la variazione di energiacinetica relativa
al CM del sistemadisco pallina MmmV02
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a Calcolodel momento di inerzia

Caty Èdy
il momento dellastriscia infinitesima
rispettoC è

b
densità di area E m b

dI dm
2 g

dm o body

I oh Etyydy ob 11

b Si utilizza la conservazione dell'energia meccanica solo la forzapeso dà
contributo potenziale Sia nel caso A che nel B l'energiapotenziale è data
a meno di una costante additiva da

U U o 11 MD gaso art D

per cui IIΔU U o U Oo 1 m gD asta uso

i momenti di inerzia attorno a 0 sono invece differenti nei due casi

A Sia la sbarrettache il quadrato ruotano

Io MI m D m D 112

B solo la sbarretta ruota e il quadrato trasla

1 I MD2 m D

Quindi dalla ΔU AEK

A E m 8D cesto uso LI wk D WE 2g as uso M2 M D
MTMDImb4g

B Itm gDCaso uso I 23 0 W 2g astruso M 2 M

MA MID
2 per qualunque

e il rapporto tra le velocità è 1,9 47131m Imbay posizione se lo è
la stessa

C Siccome W DU il lavoro è lo stesso in A e in B e vale

W 00 11 3 0 0 11 m GD
1 17.6k


