
Cinematica delpunto materiale in 2dimensioni

Necessità di estendere le ideedella cinematica ID a
casi in 20 e 3D

Si recuperano tutte le definizioni di velocità eaccelerazione
e tramite l'algebra dei vettori si riscrivono e
si applicano ai moti sulpiano e fuoripiano
caso di moti nelpiano
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La velocità media vettoriale è data dal vettore
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Si costruisce la velocità vettoriale istantanea

utilizzando il limite a infinitarisoluzionetemporale giàusato nel caso rettilineo
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L'accelerazione è definita in perfettaanalogia e
corrispondenza con il caso ID e rappresentaquindi
la variazione media o istantanea nel tempo
delvettorevelocità
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In pratica ci si aspetta didover tenerconto di due accelerazioni
una che misura la variazione di v modulo l'altra
che misura la direzione di ri vettore
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