
Due fondamentali casi di studio di cinematica piana.

Un esempio con accelerazione à adeguata
un esempio con trattoria assegnata.

->

A Studio del moto del punto con c = artante. Perge
non enera tropo misteriosi fin dall'inizio,

a= = ait
, 1g) =g = 9.8 m/s?

consciamo già le leggi cronie vettorial fer integrazione,
v = Fo + at

,
v == +Not +1at

dove asumamo dela condizioni incial To, Siano
date e moto.

Usiaro riferimento cartesiano per proiettare la leggi
con /Ig :

diarono74

E priesioni : Ux =Voxtaxt = Vox
a= (0

,ay)=10,-g) Eug= Voy+dyt = Voy-gt i

[X
=Y,Hoxfartvoxt ↑ E Jai
y=YotVoyage



Studio esplicito delle leggi ararie
AXVs

Vv =Vox
tr : Vy = 0 G G

tu = 2 tm= 2Voy/g

Vox

i I>t
&
X = Voxt

= tr= Voylg ↓

Vy= Voy-gte (y
= Vogt -Eg+

2

i Mnot e a
traiettoria !!

x (E= tu = G= Combaso-sinco [gittuta].
g g

DIMENSION !!CONTROLLARE LE

Adesso si prodeteminare la traiettoria !

X = Vort = t
=Nox = y =vo-

de è una parabola convertice in =Vo = G
aB

* Notare de G è massima,

3n
fissata vo , quando senz0 = 1

o O =T/4 = Pmax e

Grav = Volg
,
Im
,
max=

* Inoltre la gittata è la steba per 0 e 0= /2-O
3 A Tily Il

Vox"

"Rocavotantsetlungo t



* Notara ande (colubrina di Galilei) :
-

y= gt2 , X = Vot

y = xgx
%" tr Geno

=> al variare di vo cambia la giltuta
una non il tempo di Caduta !

~* Interessante eimportante anche la

rappresentazione intrinoca .) già anticipata

X = Voxt X = Vox y =p

y = Voyt-Egt2 i = voy-gt ij = -g

v=yz =Noy-gt)tA
a
+
= i =- (Voy-gt) - g i an=g+

2

Nogg Voxt No-gejt

-
Devlenee anvik con k=oy-g

↑
a+ an XY

D



⑧ Studio del moto circolare (traiettoria (
cerchio di raggio R aregnata

AY IFER .

Rappresentazione polare

s X = Raso 0 =
y = Rmo

I

# La velocità stradale i

Vs== (FR) =RdRIt
dove w = 0 è la velocità angolare (rad/s , [TJ") , YsR

Caso speciale per ora di ci = certante = moto circolare UNIFORME

=> dalla 1 = sot Test dicidendo perR & =tot aut

Preso To=0 ,
nel moto circolare di raggio R valgono le

EX(t)
= R aswt

= E= X = -wR in cut

YIH = R Su cut ·

vy = y = +wRasat

Osservare bene che , secondo questa rappresentazione,

=/: = wR (come ci si aspetta) e

8. =XX + yy = -wRsinnotascot+wR(in ot ascot=0

=>L come deve esere visto il significato
y A

rettoriale di i Moto87
7 X

Per ora w non è (ancora) un rettore



Per quanto riguarda l'accelerazione si prosegue nel mode
preisto :

&x= = - wercost = - w2x => G = -wart
ayzij = -wiRsincot =- way

e quindi tutta l'accelerazione è noraleovvero QUI

sempre centrineta di intensitàlâ) =a = c-R = -YR

che torna con l'espacione già ottenuta
-

in o

=
Moltre il moto ha natura periodica (si rijeto nel tempo)
con periodo definito dal tempo richiesto per un giro,

T= V= =w(e
s la frequenza
CIT-) , hertz,Hz),Se il moto men avviene con v estante ripetizioni al secondo.

=> c'èAccelerazione TANGENGALE

CANGOLARE) a partire dalla solita scrittura curvilinea :

1 =SotPotYath (moto UNIFOREMENTE variO)
diviso R =OptWottxt2 don Wo=, X= (5)
L è (per ara solo in modulo) l'accelerazione angolare

de è

legata a quella stradale dalla
a+ = =<R : /R =- =

w

e posiamo posiettare sulle direzioni Te N
:

a =
n +
a
+
= wiRin + RiT

ma ancheaea avranno tra rico sostanza rettoriale.



Prima però un semplica caso di studio (moto circolare

uniformemente varid
prima face di accel· contante In = 0 .

1 rad
Wo = 0 ad 52

per los

Poi co raggiunta è mantenta per 15 s.

Seconda fase accelerata di arresto con a,
astante in

201 .

Quanti giri in tutto vengono fatte dalla giostra ?

Ol = Edit = 10 .10 + 100 5 ad

We = X
+ te = 0

.2 rad10s =
1 rads

Anzola percoso nei 15 s con W=1 :

02 = as
1 tz = 1 rads15s =

15 rad

Arresto con x2 a partire dalla legge oraria

w = wi - xztz =0 4, = wa = 1 rad/s
=
0
.05 red

Es 201 52

Angelo percorso :

Oz = Witz-tdzt = I rad + 205-10.05 rad 400
J

= 20 rad-10 ad = 10 rad

Ansolo totale Pot =OR+Os = 30 mid=0 giri4. gi


