
E arrivato il momento di introdure le caratteristiche
rettoriali delle grandezze cinematiche rotazionali.
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Si parto dalla definitions di
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Osservando l'orientazione deirettori et relazionequesta
funziona se introduciamo il "VETTORE" To clientato come

in figura e dingre ,emendo il minor angolo
tra

nt
ce

, posiamo scrive~ * =Tx

B
è perpendicolare al piano di rotazione del punto
e crientato in accordo cen il verso di avanzamento

della vite.
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xB si ribalta nella riflessione = i un rettore polare a prendovettore
Questo è il caso di i

Si ottiene subito una formula /Moremino sulla rapidità
di rotazione di un vettore evitario : è la

REGOLA di POISSON -
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Però questa può essere anche scritta usando il vettore :
n i E anche i caso

LAHa "Nasversale"
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Questo risulta valido anche per VETTORI in rotazione (piùvant)

Siamo ora in grado di attenere la natura vettoriale
esplicita dell'accelerazione :

d)=It

da confrontare con la rappresentazione intrinseca già ricavata :

a = m+ v = Ri ++
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Quindi=R += di= fIt
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controllare simple direzioni e dimensioni ! =



Studio di unmoto piano curvo in rappresentazione
al POLARE : (AC ,y(t))-> (r(t) ,0(H)

· H) = It)/) (1 ladipendereale]
Vogliamo aviamenteHet.

rapidità di allentamente" da O= rapidità di rotazione attoms a0

in
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viamo la regola di Posson,== 88 .
& è il verore delle direzione TRASVERALE (Che
Non è in generale la tangente ,v . anche dop) :
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Po si continua con l'accelerazione , stessa tecnica anche se il
conto è (più) lungo :
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che scriviamo ance came = arr +Q
un ar=r

, Ap = 18 + 288 /mpenetrasversaledi
Perc ci sia au dev'eserci cambiamento di Vr ( +0)

elo cambiamento di 0 (8 + 0)

Perché ci sin ap del'eserci cambiamento di co (8 F0)
aY · lo cambiamento sia di u che d 0 (Foto)
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ap = ri + 258
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NOTARE MOLTO BENE : au non è solamente :

ap non è solamente uo
!

E ap non è nemmeno= vito&
infatti e mancauno
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Caso di studio Moto rettilineo uniforme visto in

19 coordinate polari da 0

offier E costante è È 3
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Rappresentazione cartesiana10 x il punto
tratto

Ed ènell'Origi
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vi aumenta coltempo
in modulo ma anche
cambia direzioneallineandosicon la verticale
dà uncontributoad è lungo0
Va diminuiscecoltempo pertoo inmodulo ma

anche varia direzionespostandosi vero l'orizzontale
dà un contributoad a lungo i

Calcolo di air io che già sappiamo devono essere vettori nulli
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