
 

Cuore dell'energiapotenziale
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Integrazione esplicita dell'energia per il pendolosemplice

UAE ingl naso con energia totale per esempio data
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L'integrale da fare è Iie Ifigenia
Egfiasco che è un integrale ellittico

E risolubile esattamente per piccoli angoli uso 21 042
nel qual caso l'integrale è della forma Fyi con primitiva
sent legge oraria dell'oscillatorearmonico

La cuna dell'energia del pendolo già vista puòessere
studiata con queste tecniche
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Anche questaenergia potenziale conduce a un'equazionedifferenziale
esatta per la legge oraria del tipo armonico semplice

E Qualsiasi curva con un minimo è localmenteapprossimabile
con una parabola e quindi rappresentameccanicamente un
oscillatore armonico
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